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Formule za najvecje upogibne momente in strizne sile v nosilcih proge

Navedene formule predpostavljajo naslednje poqgoje:

L = Razpon nosilca proge (sosedniji nosilci imajo enak razpon in se domneva, da so preprosto
podprti).

C = Sredis¢na razdalja koles Celnega vozicka (dve kolesi sta predvideni za vsak ¢elni vozicek, v
primeru dveh Zerjavov pa naj bi bili v vseh pogledih enaki).

G = Najmanj$a sredid¢na razdalja med sosednjima kolesoma dveh &elnih vozi¢kov (velja samo, Ce gre
za dva Zerjava in kadar je G < C).

Mx = Najvecji upogibni moment v nosilcu proge za prikazano konfiguracijo Zerjava.
Fv = Najvedja strizna sila v nosilcu proge, za navedeno stanje.

W = Obremenitev enega kolesa. (domneva se, da imajo vsa kolesa enako obremenitev).

Formule za nosilec proge
Konfiguracija obremenitve Maksimalni moment Maksimalni strig
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Formule za nosilec proge

Konfiguracija obremenitve

Maksimalni moment

Maksimalni strig
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Opomba

Preveriti je treba vse mozne konfiguracije zerjava, da se doloéi najve¢ja sila v nosilcu proge.

C = SrediS¢na razdalja koles Celnega vozicka
razpon do 18 m 18do22m nad 22 m
L L
Cmin = g 3,6 m g




